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ATENCION!

Precauciones para evitar descargas eléctricas e incendios:

Siga las instrucciones del manual: Durante la instalacién y el ajuste de la
puerta automatico, es crucial seguir las instrucciones del manual de usuario
proporcionado por el fabricante. Esto le ayudaord a realizar el proceso de

manera segura y correcta.

No modifique los componentes: No intente desmontar, tronsformar o reparar
los componentes de la puerta automatica por su cuenta. Si necesita realizar

alguna reparacién, contacte a un técnico calificado.

Conexion eléctrica: Asegurese de que la puerta automatica esté conectada a
una fuente de alimentacion de entrada AC 220V con el cable de tierra

correctomente conectado.

Desconecte la alimentacion durante la instalacion: Para evitar riesgos de
descargas eléctricas, desconecte la alimentacién eléctrica durante todo el

proceso de instalacion.

No corte la corriente mientras la puerta esté en funcionamiento: Nunca corte
la corriente mientras lo puerta automadtica esté en movimiento. Esto podria

ocasionar dafos a la puerta o lesiones a las personas.

Precaucion ante obstrucciones: Si detecta uno persona o un objeto
blogueando lo puerta, no intente conectar lao corriente hasta que la
obstruccion haya sido retirada.

Apertura manual: En caso de un corte de energiq, la puerta automatica puede
ser abierta manualmente. Sin embargo, tenga cuidado al hacerlo para evitar
lesiones en los dedos.

No desmonte la caja de engranajes: No intente desmontar lo cojo de
engranajes del motor, ya que el muelle podria salir disparado y causarle

lesiones.

Salida DC 24V para el sensor: La salida DC 24V estd disefiada para el sensor.

No utilice ninguna otra fuente de alimentacién para el sensor.
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Nota importante:

Antes de iniciar la instalacion, lea y comprenda completamente el manual de
usuario.

La no observancia de las instrucciones del manual puede ocasionar problemas
de funcionamiento, dafios a la puerta o lesiones a las personas. En caso de

dudas o dificultades durante la instalacion, contacte a un técnico calificado.
Responsabilidad:

El usuario es responsable de la correcta instalacién y uso de la puerta
automatica, siguiendo las instrucciones del manual. Cualquier problema que
ocurra como consecuencia de loa no observancia de las instrucciones serd

responsabilidad del usuario.




ESPECIFICACIONES

Este motor funciona con una tensidén de alimentacidn de 220 voltios AC con una

tolerancia de error del 10%.

Puede controlar el tiempo de apertura y cierre dentro de un rango de 3 o 7/
segundos. El tiempo de cierre automatico, que es la cantidad de tiempo que la
puerta permanece abierta después de ser activada, también es ajustable,

desde un segundo hasta 30 segundos.

Lo unidad puede funcionar en entornos con temperaturas que oscilon entre
-20°C y 50°C.

Las dimensiones del producto son de 540 (Largo) x 20 (Ancho) x 95 (Alto) mm
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COMPONENTES

Conector de
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Retire la cubierta

Importante: El operador viene con la cubierta. Por favor

retire la cubierta como se muestra en lo imagen

M:B




APLICACION DE LAS PUERTAS
DEPENDE DE LA DIRECCION DE APERTURA

Montaje de un motor que abre hacia dentro (tirar)

+v/Puede ser instalado X No puede ser instalado

Montaje de un motor que abre hacia fuera (empujar)
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DIMENSIONES DE LA BASE (mm)
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INSTALACION DE LA BASE
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Unidad instalaoda en la derecha
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INSTALACION DEL MOTOR QUE ABRE LA
PUERTA HACIA DENTRO

L 13
240 240 160

N4

_________________________ Il

Se fijarédn en el cuerpo de la puerta 3 Mueva el tope para aqjustar el
tornillos especiales para madera con la dngulo de apertura

cabeza de disco (0X25) siguiendo las

dimensiones del dibujo. Para puertas de

acero, taladre agujeros roscados MS y

apriete con tornillos MSX10.
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INSTALACION DEL MOTOR QUE ABRE LA
PUERTA HACIA FUERA

. De acuerdo con la longitud L del dibujo, afloje

' los tres pernos de sujecion para aqjustar la

. longitud del brazo de empuje, de modo que el

' 4&ngulo entre dicho brazo y la hoja de la puerta

sea de 90° como se muestra arriba.

Ajuste la posicion del tope

Ajuste la posicién del tope

.Se fijardn 2 tornillos especiales pc-)rcs en el agujero en forma de

madera con cabeza de disco (OX25) en lo 4 J» de gcuerdo oldlogromo /
hojo de lao puerta siguiendo las —__—;—:—_—_:ﬂ-_—;i.,:_{
dimensiones indicadas en el dibujo. Para ! 'i

puertas de acero, taladrar agujeros

roscados MS y apretar con tornillos M5X10.

PASOS FINALES DE LA INSTALACION

Instalacidn del controlador Encajar la cubierta

Conectar el controlador _al
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CONEXIONES

+24V| [
COM O ovli [
Sensor Seguridad/cerrado I:] +12V D Apertura exterior |:]
Sensor Seguridad/abierto | [] ov|[] coM| [
Sync (Entrada) | [] E-cerradura|[] Apertura interior| []
Fusible 3A com ([ Bateria(-)| (] com|
. COble_C?e Sync (Salida) | [ Bateria(+) [ Bloqueo total| []
alimentacién
_ Mantener abierta  ——]Indicador de Encode | @
‘ Mantener cerrada = | |alimentacidn
Alimentacién 220V Una sola direccién 1
COM —= 0

CONTROLADOR

Terminal para el panel de
programacién de ajustes

SENSOR DE

J1 Si el sensor de seguridad estd instolado entre los
n COM terminales COM y Sensor de seguridad/cerrado, la puerta
| Sensor Seguridad/cerrado o ) )

P Sensor Seguridad/abierto abrird en el cierre cuando el sensor de seguridad detecte.
il Si el sensor de seguridad estd instalado entre los
[ terminales COM y Sensor de seguridad/abierto, la puerta
= se detendrd en la apertura cuando el sensor de seguridad

detecte.

SENSOR DE

24V 'y 0OV son los

terminales de

[@ +24V alimentacién del

L = = o o] | |
H N ‘m Apertura exterior/iS@MBOI Y QCCESOrios
<] E:E H B |:\. [ CcoM , ,

H B = ] compatibles con dicha

tensién, siempre vy

. . , cuando la potencia
El sensor de movimiento exterior deberd ser conectado entre el S
sea inferior a 20W.

terminal de apertura exterior y el COM, mientras que si se instala
un sensor de movimiento interior deberd ser conectado entre el

terminal de apertura interior y el COM. M:B




ELECTROCERRADURA

Lo electrocerradura va conectada a los

12 terminales “e-lock +12V" y “OV". La cerradura
m[ [|+12v
o v m| |0V sélo funcionard cuaondo la puerta esté
O Electrocerradura ﬂ_!(] 12V ] e-lock +12V
] cerrada. La corriente de trabajo es inferior a
= 0,6 Ay la corriente de activacion es inferior a
1234 0,8 A. Cuando el controlador reciba el pulso
1. COM 2. Una sola direccién 3. Mantener cerrada 4.Mantener abierta de abrir la puerto, primer‘o deSbloqueOFO lo
electrocerradura y S00ms mds tarde abrird la
puerta. Las salidas +12V y 0V son salidas de
alimentacién de corriente continua con
potencia inferior a 10W
BATERIA DE
.JZ IMPORTANTE: La bateria se usa para un
u| caso de emergencia donde la alimentacién
u . .
Bateria de respaldo 202/\/ 3 battery - principal ha fallado. La salida es de 24V y la
L battery+24V  corriente de carga deberia ser menor de
800mA
com || [] coM
Sensor Seguridad/cerrado D |:| Sensor Seguridad/cerrado
Sensor Seguridad/abierto ||[ ] (] Sensor Seguridad/abierto
Sync (Entrada) ||[_] ] Sync (Entrada)
com | | ||coM
Sync (Salida) D D Sync (Salida)
CONTROLADOR A CONTROLADOR B

Los sensores de movimiento van conectados a la puerta maestra. Para determinar cudl
es la puerta maestra y cudl es la esclava ha de acceder al panel de progromacién de
ajustes y determinarlo con la siguiente configuracién:

Maestro: MOD F—2: n1:02, n2: Z

Esclava: MOD F—2: n1:02, n2: C M:B




AJUSTE DE

Para poder hablar del ajuste de los pardmetros de nuestro controlador de
puerta automatica deberemos introducir primero el emisor inaldmbrico con el

que realizaremos los ajustes

( Pulse MOD para entrar al menu.
[ Para subir o bajar por el menu utilice los
tridngulos.

SETTING PANEL
Confirma usando el botén SELECT.

Después de ajustar, testee para confirmar

® @ que funciona adecuadamente con el botdn

TEST
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AJUSTE DE

Alimente el
controlador

MOD

lSELECT

OD SELECT

VELOCIDAD DE
APERTURA.
Max 9 Min O

Ajustes para
el operador A
L F--1 \Y

Ajustes para ]

la puerta
=) J

lSELECT

oS

lSELECT

ANGULO DE
ARRANQUE SUAVE

Max 9 Min O

PUERTA DE:
1 HOJA (01)
2 HOJAS (02)

nl

lSELECT

od

lSELECT

VELOCIDAD DE CIERRE
Max 9 Min O

MAESTRA/ESCLAVA
Z: Maestra
C: Esclava

n2

y SELECT

cS

lSELECT

ANGULO DE PARADA
SUAVE
Max 9 Min 0

DOS CONTROLADORES ENLAZADOS
F:apertura primero/segundo

--: No hay dos controladores

n3

lSELECT

SELECT MOD

cd

lSELECT

FUERZA DE APERTURA
Max: 9 Min: O

APERTURA MANUAL
o: La puerta abre al empujarla
n: La puerta no abre al empujarla

lSELECT

JB

lSELECT

TIEMPO DE CIERRE
AUTOMATICO
Max 30 Min O

MODO DE BLOQUEO
d: Bloquea desde S2
L: Electrocerradura

lSELECT

ot

lSELECT

FUERZA DE CIERRE
Max: 7 Min: O

DIRECCION DE APERTURA
r: Direccion horaria
L: Direccion anti-horaria

lSELECT

LS

MODO DE INSTALACION
H : brazo de traccion
t: brazo de empuje

lSELECT

MODO DE ELECTROCERRADURA
E: cerradura eléctrica
P: cierre del anodo




AUTOAPRENDIZAJE

Instalacion realizada y puerta
cerrada manualmente

Alimentar el cuadro de
maniobras. La puerta se abre.

Puerta cerrada

Recorrido aprendido

Ajusta las direcciones de La puerta cierra
apertura si no son las L.
correctas automatlcamente
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IMPORTANTE!

Electrocerradura o cerradero para comunidad de vecinos con
interfono

En caso de instalar el motor bat-com M&B en una comunidad de vecinos con
interfono para desbloquear la puerta desde cada piso, complementando la
apertura con llave/tarjeta magnética y/o pulsador y/o mando tendra que
contactar previamente con el fabricante de su interfono para saber si es
compatible con el motor M&B y en caso afirmativo pedir al fabricante el
esquema de conexion eléctrico con el motor, electrocerradura e dicho

interfono.

e = :

-

Problemas con la electrocerradura

En caso de que la electrocerradura le funcione de manera inversa, es decir,
bloquea la puerta cuando abre y la desbloquea cuando esta cerrada, instale un

relé para invertir el pulso de NO a NC o de NC a NO.

En caso que el cerradero reciba 12V constantemente sin recibir la senal de

desbloqueo podra instalar el control de acceso M&B para controlar la apertura

de la puerta y el adecuado funcionamiento del cerradero.
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CONEXIONES
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En caso de tener dos puertas conectadas asegurese de ajustar el pardmetro “modo de dos
puertas conectadas”, explicado en la pagina 13
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